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主要安装尺寸图

Main Dimensions

15200

20
0

23
0

4- 15.5贯穿（安装孔）
4- 15.5through hole(mounting hole)

2- 6 H8
+0.018
0 贯穿（销孔）

through hole

84

32

76 ±0.05

20
9

±0
.0

5

76 ±0.05

4-M5x10安装孔
4-M5 10 mounting hole

220

2 x  M10 - 6Hx20

用户气管1（φ4）
AIR1(φ4)

用户气管2（φ4）
AIR2(φ4)

用户气管3（φ6）
AIR3(φ6)

用户气管4（φ6）
AIR4(φ6)

DB9

DB15 指示灯
Lamp

抱闸按钮
Brake

8 x  M4 - 6Hx84 x  M4  完全贯穿
through

M4 - 6H 10

55.5
105
30

24

16

30
60

30

10
0

550450

4 x  M4 - 6Hx8

4 x  M4 - 6Hx8

46
5.

5

30
4

25
0.

540
1

31
7.

5

1278

110

15

2 x  M10 - 6Hx18

65
110

10
34

206115

671

11
2.

5

90或以上线束距离
90 or more space for cables

42
0

24
8

2 x  M5x6

40

33
8

用户气管1（φ4）
AIR1(φ4)

用户气管2（φ4）
AIR2(φ4)

用户气管3（φ6）
AIR3(φ6)

用户气管4(φ6)
AIR4 (φ6)

DB9 DB15
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运  动  范  围  图

Robot Workspace

3° 3°

145° 145°

145° 145°

2° 2°

Ø631
Ø584

R1000 R1072

91
1

362

42
0

11
2.

5

10*

底部安装面
BASE DATUM PLANE

90
1

R55
0


