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E F O R T  R O B O T  F A M I L I E S
埃 夫 特 机 器 人 家 族

「SCARA」 「桌面」 「小负载」 「中负载」 「大负载」「防爆」 「焊接」「码垛」 「喷涂」 「协作」



型号
控制轴数

手腕可搬运质量
重复定位精度

本体质量
可达半径

本体防护等级
控制柜防护等级

安装方式

最大单轴速度

各轴运动范围

J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�

ER3-600
�轴
� kg

±�.�� mm
�� kg

��� mm
IP��
IP��

地面、壁挂、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER8-700H
�轴
� kg

±�.�� mm
�� kg

��� mm
IP��

IP�� / IP��（选配）
地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER8-900H
�轴
� kg

±�.�� mm
�� kg

��� mm
IP��

IP�� / IP��（选配）
地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER10-900
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
��� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER10-700
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
��� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER8-1300
�轴
� kg

±�.�� mm
�� kg

���� mm
IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER10-1100
�轴

�� kg
±�.��� mm

�� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER12-900
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
��� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER12-1400
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER10-3-900
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
��� mm

IP��
IP��
顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

/
/
/

±���°
+���°/ -��°

±���°
/
/
/

/
/

ER16-3-900
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
��� mm

IP��
IP�� / IP��（选配）

顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

/

+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
/
/
/

/
/

ER16-4-900
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
��� mm

IP��
IP�� / IP��（选配）

顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°

/
/

/
/

ER10-4-900
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
��� mm

IP��
IP��
顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -��°

±���°
±���°

/
/



ER15-1400
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）

地面、壁挂、顶吊、倾斜角
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

ER20-1100
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）

地面、壁挂、顶吊、倾斜角
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

ER25-2300
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

ER25-2700
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP�� / IP��（选配）

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

ER12-2100
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

ER25-1600
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

ER25-1800
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

* 重复定位精度遵从ISO ����《工业机器人性能规范及其试验方法》的测量结果，在周围环境温度恒定时，多台机器人上得出的平均精度结果。

ER15H-1400

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°

�轴
�� kg

±�.�� mm
��� kg

���� mm
IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

ER12H-2000

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°

�轴
�� kg

±�.�� mm
��� kg

���� mm
IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

*

ER12H-1600

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°

�轴
�� kg

±�.�� mm
��� kg

���� mm
IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

型号
控制轴数

手腕可搬运质量
重复定位精度

本体质量
可达半径

本体防护等级
控制柜防护等级

安装方式

最大单轴速度

各轴运动范围

J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�

J�

J�



型号
控制轴数

手腕可搬运质量
重复定位精度

本体质量
可达半径

本体防护等级
控制柜防护等级

安装方式

最大单轴速度

各轴运动范围

J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�

ER35-1800
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP�� / IP��（选配）

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER35-1900
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER35-2700
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER50-2700
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER50-1900
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP�� / IP��（选配）

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER70-2100
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER50-2100
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°



型号
控制轴数

手腕可搬运质量
重复定位精度

本体质量
可达半径

本体防护等级
控制柜防护等级

安装方式

最大单轴速度

各轴运动范围

J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�

ER150-2700
�轴

��� kg
±�.� mm

���� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°
+��°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER150-3200
�轴

��� kg
±�.� mm

���� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
��°/ sec
��°/ sec

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°
+��°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER210-2700
�轴

��� kg
±�.� mm

���� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
��°/ sec
��°/ sec

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°
+��°/ -��°

±���°
±���°
±���°

ER300-2700
�轴

��� kg
±�.�� mm

���� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

ER230-3100
�轴

��� kg
±�.�� mm

���� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

ER155-3200
�轴

��� kg
±�.�� mm

���� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

ER230-2700
�轴

��� kg
±�.�� mm

���� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°



型号
控制轴数

手腕可搬运质量

重复定位精度

本体质量

可达半径

安装方式

标准循环时间

最大动作速度

各轴运动范围

J�+J�

J�

J�

J�+J�

J�

J�

J�

J�

J�

J�

ESR3-400Z15

�轴

� kg

±�.�� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

��� mm

地面

�.�� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

�轴

� kg

±�.�� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

��� mm

地面

�.��� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR6-600Z20

�轴

� kg

±�.�� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

��� mm

地面

�.��� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR6-500Z20

�轴

� kg

±�.�� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

��� mm

地面

�.��� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR6-700Z20

�轴

�� kg

±�.�� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

��� mm

地面

�.�� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR10-600Z20

�轴

�� kg

±�.�� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

��� mm

地面

�.��� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR10-700Z20

�轴

�� kg

±�.��� mm

±�.��� mm

±�.���°

�� kg

��� mm

地面

�.��� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR10-800Z42

�轴

�� kg

±�.��� mm

±�.�� mm

±�.��°

��.� kg

��� mm

地面

�.�� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR10-800Z30

�轴

�� kg

±�.��� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

��� mm

地面

�.��� s

����� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR10-800Z20

�轴

�� kg

±�.��� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

���� mm

地面

�.��� s

����� mm/sec

���� mm/sec

���°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR20-1000Z42

�轴

�� kg

±�.��� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

���� mm

地面

�.�� s

����� mm/sec

���� mm/sec

���°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR30-1000Z42

�轴

�� kg

±�.�� mm

±�.�� mm

±�.��°

��� kg

���� mm

地面

�.�� s

���� mm/sec

���� mm/sec

���°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR65-1200Z40

�轴

� kg

±�.��� mm

±�.�� mm

±�.��°

�� kg

��� mm

顶吊

�.��� s

���� mm/sec

���� mm/sec

����°/ sec

±���°

±���°

��� mm

±���°

ESR5-4-550T



型号
控制轴数

手腕可搬运质量
重复定位精度

本体质量
可达半径

本体防护等级
控制柜防护等级

防爆等级

安装方式

最大单轴速度

各轴运动范围

J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�

EXR8-1300
�轴
� kg

±�.�� mm
�� kg

���� mm
IP�� / IP��（手腕）

IP��

Ex db ib pxb IIC T� Gb
Ex ib pxb tb IIIC T��℃ Db

Ex db ib pxb IIC T� Gb
Ex ib pxb tb IIIC T��℃ Db

Ex db ib pxb IIC T� Gb
Ex ib pxb tb IIIC T��℃ Db

Ex db ib pxb IIC T� Gb
Ex ib pxb tb IIIC T��℃ Db

Ex db ib pxb IIC T� Gb
Ex ib pxb tb IIIC T��℃ Db

Ex db ib pxb IIC T� Gb
Ex ib pxb tb IIIC T��℃ Db

Ex db ib pxb IIC T� Gb
Ex ib pxb tb IIIC T���℃ Db

Ex db ib pxb IIC T� Gb
Ex ib pxb tb IIIC T���℃ Db

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

EXR12-900
�轴

�� kg
±�.�� mm

�� kg
��� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP��

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

EXR10-1100
�轴

�� kg
±�.��� mm

�� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP��

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

EXR12-1400
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP��

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

EXR25-2300
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP��

地面
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

EXR50-1900
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP��

地面
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+���°/ -���°
+���°/ -��°

±���°
±���°
±���°

EXR150-2700
�轴

��� kg
±�.� mm

���� kg
���� mm

IP��
IP��

地面
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°
+��°/ -��°

±���°
±���°
±���°

EXR210-2700
�轴

��� kg
±�.� mm

���� kg
���� mm

IP�� 
IP��

地面
���°/ sec
��°/ sec
��°/ sec

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -��°
+��°/ -��°

±���°
±���°
±���°

防爆



型号
控制轴数

手腕可搬运质量
重复定位精度

本体质量
可达半径

本体防护等级
控制柜防护等级

安装方式

最大单轴速度

各轴运动范围

J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�

J�

J�

焊接协作

* 重复定位精度遵从ISO ����《工业机器人性能规范及其试验方法》的测量结果，在周围环境温度恒定时，多台机器人上得出的平均精度结果。

J�+J�

ER130-4-2800
�轴

��� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（选配）
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

/
/

±���°
+��°/ -��°
+��°/ -��°

±���°

/

/

-���°＜(J�+J�)＜+��°

ER180-4-3200
�轴

��� kg
±�.� mm

���� kg
���� mm

IP�� / IP��（选配）
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

/
/

±���°
+��°/ -��°
+��°/ -��°

±���°

/

/

-���°＜(J�+J�)＜+��°

ER15-4-1600
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP�� / IP��（手腕）
IP�� / IP��（选配）

地面
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

/
/

±���°
+��°/ -��°

+���°/ -��°
±���°

-��°≤(J�+J�)≤+��°

/

/

码垛 喷涂

ECR5
�轴
� kg

±�.�� mm
��.� kg

��� mm
IP��
IP��

地面、壁挂、顶吊、倾斜角
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°
±���°
±���°

±���°

±���°

/

ARC10-1600

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

�轴
�� kg

±�.�� mm
��� kg

���� mm
IP�� / IP��（手腕）

IP��
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

/

ARC12-1400

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

�轴
�� kg

±�.�� mm
��� kg

���� mm
IP�� / IP��（手腕）

IP��
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

/

ARC12-2000

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

±���°(集成应用线缆外置时)
±���°(集成应用线缆内置时)

�轴
�� kg

±�.�� mm
��� kg

���� mm
IP�� / IP��（手腕）

IP��
地面、壁挂、顶吊

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

*

/

GR630-1900
�轴
� kg

±� mm
��� kg

���� mm
IP��
IP��

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±��°

+��°/ -��°
±���°

±���°

±���°

/

GR680-2700
�轴
� kg

±�.� mm
��� kg

���� mm
IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

/

GR6100-3800
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

/

GR6160-3200
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
+��°/ -���°
+���°/ -��°

±���°

±���°

±���°

/



型号
控制轴数

手腕可搬运质量
重复定位精度

本体质量
可达半径

本体防护等级
控制柜防护等级

安装方式

最大单轴速度

各轴运动范围

J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�
J�

GR6150-1500
�轴

�� kg
±�.�� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、壁挂、顶吊、倾斜角
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR6150-2000
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR6150-2200
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR6150-2500
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR6150-2900
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR6100-2400
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR6100-2700
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR3100-1400
�轴

�� kg
±�.�� mm

���.� kg
���� mm

IP��
IP��
地面

���°/ sec
���°/ sec

��� mm/ sec
/
/
/

±���°
±���°

��� mm
/
/
/

GR6100-3100
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR6100-1700
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、壁挂、顶吊、倾斜角
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

GR6100-2200
�轴

�� kg
±�.� mm

��� kg
���� mm

IP��
IP��

地面、顶吊、壁挂（选配）
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec
���°/ sec

±���°
±���°

+���°/ -��°
±���°
±���°
±���°

喷涂



型号

主电源

I/O

通信协议

附加轴扩展

WAN网口
EtherCAT网口

F-Bus网口（选配）
CAN接口（选配）

RS���接口（选配）

额定电压
供电频率
电源容量

I/O额定电压
数字量I/O类型

数字量输出
数字量输入

LAN网口

控制柜尺寸
（宽×深×高）

控制柜质量

控制柜防护等级

IP��附加柜
IP��附加柜

S型控制柜
单相/三相 AC��� V±��%

��/�� Hz
最大� kVA

DC�� V
PNP/NPN 可选

标配��个，最大扩展至��个
标配��个，最大扩展至��个

支持TCP/IP、Modbus TCP Slave、EtherNet/IP Slave通信协议
支持TCP/IP、Modbus TCP Slave、EtherNet/IP Slave通信协议

支持扩展外部轴、扩展网关模块、扩展远程IO模块
支持EtherCAT Slave、PROFINET Slave通信协议
支持CANopen、DeviceNet协议，适配焊机通讯

支持串口通信协议

IP��控制柜：���×���×��� (mm)
IP��控制柜：���×���×��� (mm)

IP��控制柜：��.� kg
IP��控制柜：�� kg

IP�� / IP��

单相AC��� V±��%，最多�个扩展轴，支持的电机功率：� kW，� kW
三相AC��� V±��%，最多�个扩展轴，支持的电机功率：� kW，� kW，� kW，� kW

M型控制柜
三相 AC��� V±��%

��/�� Hz
最大�� kVA

DC�� V
PNP/NPN 可选

标配��个，最大扩展至��个
标配��个，最大扩展至��个

支持TCP/IP、Modbus TCP Slave、EtherNet/IP Slave通信协议
支持TCP/IP、Modbus TCP Slave、EtherNet/IP Slave通信协议

支持扩展外部轴、扩展网关模块、扩展远程IO模块
支持EtherCAT Slave、PROFINET Slave通信协议
支持CANopen、DeviceNet协议，适配焊机通讯

支持串口通信协议

���×���×���� (mm)

��� kg

IP��

/
三相AC��� V±��%，最多�个扩展轴，支持的电机功率：� kW，� kW，� kW，�.� kW

IP20 IP54

单相 AC��� V±��%
��/�� Hz

最大�.� kVA
DC�� V

PNP/NPN 可选
标配��个，最大扩展至��个
标配��个，最大扩展至��个

支持TCP/IP、Modbus TCP Slave、EtherNet/IP Slave通信协议
支持TCP/IP、Modbus TCP Slave、EtherNet/IP Slave通信协议

支持扩展外部轴、扩展网关模块、扩展远程IO模块
支持EtherCAT Slave、PROFINET Slave通信协议
支持CANopen、DeviceNet协议，适配焊机通讯

支持串口通信协议

���×���×��� (mm)

�� kg

IP��

/
/

C型控制柜
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