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运  动  范  围  图
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ESR10-3-550&650&750Z15机型运动范围参数
ESR10-3-550&650&750Z15 models sport range parameters 

机型名称
The name of the model

ESR10-3-750Z15 ESR10-3-650Z15 ESR10-3-550Z15

a.最大运动范围（mm）
a.Maximum range of motion（mm）

760.5 660.5 560.5

b.第1轴臂长（mm）
b.1st axis arm length（mm）

425 325 225

c.第1关节运动范围（ 。）

c.Range of motion of the 1st joint（ 。）
132

d.第2关节运动范围（ 。）

d.Range of motion of the 2st joint（ 。）
150

e.运动范围
e.Range of motion

319.5 268 267.5

f.后方运动范围
f.Rear range of motion

619.5 553 486
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主 要 安 装 尺 寸 图

Main Dimensions

ESR10-3-550Z15
ESR10-3-650Z15
ESR10-3-750Z15
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ESR10-3-550&650&750Z15机型参数
ESR10-3-550&650&750Z15 model paramenters

机型名称
The name of the model

ESR10-3-750Z15 ESR10-3-650Z15 ESR10-3-550Z15

a 425 325 225

b 642.5 586 555.5
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