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底座安装图(Base mounting size)

末端法兰安装图

(End flange mounting size)

主 要 安 装 尺 寸 图

Main dimensions

C

49

30
8×M20 通 Through

8×φ28 通 Through

2-φ30H7 通 Through
φ0.1 C

φ0.3 C

φ0.3 C

B

B

30
5

30
5

26460 264

780

78
0

13013
0

65 45°

735

73
5

60
B-B

2-φ32
8-φ53

25 46
.5

135°

φ
10
0 
H7

φ
20
0 
h6

C1

A-A

8

A

φ
0.

02
A

A

A

12×
30°

11-M12深 Depth19
φ0.3 A

33
6

194.5 228.5

φ160

φ12H7深8 Depth8
φ0.04 A


