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运  动  范  围  图

Robot workspace

ER12-1400

F

E

D

C

B

A

1:1
页码
Page

比例

Scale



12Kg 10Kg 8Kg 6Kg

100 200 300 400 

100 

200

300

400 

500 600

负载曲线图(Load curve)

100 200 300 400 

100 

200

300

400 

500 600 Z

X 末端法兰安装图(End flange mounting size)

90°

45°

7-M6×8

0.04

0.2

A

A

Section A

φ25 H7 
+0.021
 0

φ48 h7 
 0
-0.025

4

4
φ40

φ6H7
+0.012
 0 ×7

底座安装图(Base mounting size)

20

12

9
1

1
10

1192
20

8

2
60

3
10

220
260

4-φ18

9
1

Min250

0.2
φ8H7

+0.015
 0

23 1

A

埃夫特智能装备股份有限公司
EFORT Intelligent Equipment Co.,ltd.

修订记录

revision record

主 要 安 装 尺 寸 图

Main dimensions

ER12-1400

1:1
页码
Page

比例

Scale

14
2


