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附件（续流二极管 1N4007）使用及电源要求说明

声明

感谢您购买希美埃（芜湖）机器人技术有限公司（以下简称“CMA”）喷涂机器人产品。本文所提及

的内容关系到您的安全以及合法权益与责任。使用本产品之前，请仔细阅读本文，确保已对产品进行正确

的设置。不遵循或不按照本文的说明与警告来操作可能会给您和周围的人带来伤害，损坏 CMA 机器人或其

它周围的物品。本文档及所有相关的文档最终解释权归 CMA 所有。

本使用说明作为操作指导，但不构成对使用机器人整个应用系统的担保。因此 CMA 公司不对使用此系

统而可能导致的事故、损害和（或）工业产权相关的问题承担责任。CMA 公司郑重建议：在赋予操作者机

器人的使用权限以前，所有参与机器人操作、示教、维护、维修、点检的人员、都参加 CMA 公司准备的培

训课程。

编写目的

由于多方客户反映我司示教器出现卡屏问题，我司技术人员经过现场排查问题后发现客户所使用的感

性电气元器件对示教器造成较大干扰。（原因分析：接通电源的瞬间，感性负载的磁力线从 0 的状态转

变为额定，也就是磁通量在变化（变大）。则线圈在磁通量变化的场合，相当于在切割磁力线，所以会感

生一个电压，此电压产生的电流方向，应该等于原电流的方向相反（阻止磁通量变大）。这就是接通电源

瞬间产生反电动势电压。）

二极管使用方法

因此，为避免该现象，我司建议：客户购买电磁阀时使用我司建议的电磁阀选型规格，在增添新的器

件时要考虑到抑制干扰问题，需要在交流线圈两端并联 RC 回路（如下图 a），RC 回路安装时要尽可能靠

近感性负载（继电器线圈与电磁阀线圈等）；在直流线圈的两端反向并联续流二极管（如下图 b）。

控制柜输入电源要求：

主电源为三相四线制（3*AC380V+PE），电压波动范围±10%；若客户现场电压超过我司允许的电压波

动范围，则可能导致机器人报警甚至损坏柜内元器件，因此，对客户现场电压波动较大的情况下，我司建

议对控制柜的输入电源采用稳压器装置稳定控制柜的输入电源电压。
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