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动作范围 /OPERATING SPACE

底座安装尺寸/BASE MOUNTING SIZE 末端法兰安装尺寸/END FLANGE MOUNTING SIZE

ER��-�-����，
手腕可搬运质量�� kg，可达半径���� mm。

ER15-4-1600
功能特点

可集成专用于冲压应用的工艺包，编程、操作更简单，帮助客户快速投产；

高刚性本体设计，机器人动态性能更强，高速运行更稳定。

适用场景

可应用于搬运（机床上下料）场景。

适用行业

适用于金属制品、仓储物流等行业。
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