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ESR10-4-800

800 mm

10 kg
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ESR10-4-800
ESR10-4-800是一款Scara机器人，

手腕部可搬运质量10 kg，工作可达半径800 mm。

功能特点

可靠性、多功能性、易用性升级；

支持领域广泛，如需要高精度的组装作业、需要高速动作的食品等的分类作业等；

可以根据负载和运动姿态，自动选择最佳加速度、减速度，提高生产效率。

适用场景

可广泛应用于搬运、分拣、装配等场景。

适用行业

适用于3C、食品饮料、金属部件、教育、塑料、制药等行业。
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SCARA机器人
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